(U) NACH DEM VERTRAG USER DIE INTERNATIONALE ZUSAMMENARBETT AUF DEM GEBIET DES 
PATENTWESENS (PCT) VEROFFENTLICHTE INTERNATIONALE ANMELDUNG 



(19) Weltorganisation far gelstiges Eigentom 
Internationales Biiro 

(43) Internationales VeroffenUichungsdatom 
23. Juni 2005 (23.06.2005) 




PCT 



lllllllilllilllillllllllllll^ 

(10) Internationale Verofifentlichungsnummer 

wo 2005/056996 Al 



(51) Internationale Patentklas^kation^: F02D 31/00, 

41/02 

(21) Internationales Aktenzeichen: PCT/DE2004/002221 

(22) Internationales Anmeldedatum: 

7. Oktober 2004 (07.10.2004) 



(25) Einrelchungssprache: 

(26) VerdfTentUchungssprache: 



Deutsch 
Deutsch 



(30) Angaben zur Prioritat: 

103 57 868.4 1 L Dezember 2003 (1 1.12.2003) DE 

(71) Anmelder (fiir alle Bestimmungsstaaten mit Ausnahme von 
US)z ROBERT BOSCH GMBH [DEA>E] ; Postfach 30 02 
20, 70442 Stuttgart (DE). 

(72) Erfinder;und 

(75) Erfinder/Anmelder (nur fur US)i CLAUDEPIERRE, 



Christian [DE/DE]; Reichertshalde 76, 71642 Lud- 
wigsbuig (DE). HOEPFINGER, Ralner [DE/DE]; 
Friedrichstr. 11. 76703 Kraichlal (DE). REICHEN- 
BACH, Thomas [DE/DE]; Heckwiesenweg 15, 70499 
Stuttgart (DE). 

(81) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, fur 
jede verfugbare nationale Schutzrechtsari): AE, AG, AL, 
AM, AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CH, 
CN, CO, CR, CU, CZ, DK, DM, DZ, EC, EE, EG, ES, FI, 
GB, GD, GE, GH, GM, HR, HU, ID, IL, JN, IS, JP, KE, 
KG, KP, KR, KZ, LC, LK, LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, 
MG. MK, MN, MW. MX, MZ, NA. NX, NO. NfZ, OM, PG, 
PH, PL. PT. RO. RU. SC. SD. SE, SG, SK. SL, S Y. TJ, TM, 
TN. TR, TT. TZ, UA, UG, US, UZ, VC. VN. YU. ZA, ZM. 
ZW. 

(84) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, jur 
jede verfugbare regionale Schutzrechtsartji ARIPO (BW, 
GH, GM. KE, LS, MW, MZ, NA, SD, SL, SZ, TZ, UG, 

[Fortsetzung aufder ndchsten SeiteJ 



(54) Titie: METHOD AND DEVICE FOR OPERATING A DRIVE UNIT 

(54) Bezelchnung: VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUM BETREIBEN FINER ANTRIEBSEINHEIT 




NO 
ON 
OS 

IT) 

^•O (57) Abstract: The invention relates to a method and device for operating a drive unit (1), particularly of a vehicle, which enables 
a more convenient conversion of a rotational speed specification. To this end, a set value is provided for at least one output quantity 
of the drive unit (1). In at least one operating state of the drive unit (1), a set value is provided for an operating quantity of the drive 
unit (1). In this operating mode, the at least one output quantity of the drive unit (1), despite its set value, is predetermined for the 

W operating quantity in order to bring an actual value for the operating quantity closer to the set value. 
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— mit intemationalem Recherchenbericht 
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(57) Zusammenfassung: Es werden ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Betreiben einer Antriebseinheit (1). insbesondere 
eines Fahrzeugs. vorgeschlagen. die eine komfortablere Umsetzung einer Drehzahlvor gabe ermoglichen. Dabei wird ein Sollwert 
fiir mindestens eine Ausgangsgrosse der Antriebs einheit (1) vorgegeben. In mindestens einem Betriebszustand der Antriebseinheit 
(1) wird ausserdem ein Sollwert fiir eine Betriebsgrdsse der Antriebseinheit (1) vorgegeben, wobei in diesem Betriebszustand die 
mindestens eine Ausgangsgrdsse der Antriebseinheit (1) ungeachtet ihies Sollwertes im Sinne einer Annaherung eines Istwertes fiir 
die Betriebsgr5Be an den Sollwert fiir die Betriebsgrosse vorgegeben wird. 



